DEVIERING

En automatisk deviering, dvs kompensering for fartygets magnetism, gors
genom att sakta gira runt 360° tva ganger. Girarna bor ta c:a 1-2 minuter/st
att genomféra. Devieringen skall genomférasi lungt vader.

Sétt pd kompassen med et tryck pa PWR.

Tryck in kompenseringsknappen med hjélp av exempelvis spetsen pa

kulspetspenna. Indikeringen COMP skall nu tandasi displayen.

Gira sakta runt 360° 2 ganger i valfri riktning. Ju saktare och lugnare

giren gors, desto béttre blir devieringen (c:a 1-2 min/360°).

4. N& kompassen har ként av en riktig deviationsgir, kommer

indikeringen DONE att kortvarigt téndas i displayen.

5. Om kompassen upptacker ndgot fel under devieringen, visas

bokstaverna "Err" varvid man borjar om frén punkt 2. Detta kan bero

pafor mycket  magnetism (fdlaktig placering) dler felaktigt utford

deviering, tex ojdmn gir etc.

6. Efter genomférd deviering bor kompassen kontrolleras gentemot kanda
baringar. Om ett konstant fel kvarstdr behover sensorn justeras i

fartygets langskeppslinje. Om felet & positivt vrids sensorn

moturs, ar felet  negativt vrids sensorn medurs.
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INSTALLATION

Sensorn bor placeras pa ett sddant stélle dar inga magnetiska foremal finns
inom en radie p& minimum c.a 1 meter samt dér fartygsrérelserna & som
minst, dvs |agt ner och i centerlinjen. Om man behdver flytta sensorn fran
"ideallaget” bor man i férsta hand flytta den for/akterut och i andra hand
bordvarts.

Sensorns och instrumentets kablar kopplasihop i den medfdljande "socker-
biten" genom att félja fargmarkningen pa kablarna (rétt till rott, svart till
svart osv). Aven stromforsorjningen 12 - 24 VDC anduts till den roda (+)
respektive svarta (-) ledaren. Kompassen sékras med en 1 A sdkring. Data-
utgangen bestdr for NMEA versionen av blatt = NMEA hot, orange =
NMEA cold, gul = N+1 data och violet = retur data. For Furuno versionen
(F) av blétt = Furuno data, orange = retur data, gul = Furuno clock och
violet = retur clock. Skarmen frén sensorn skall g andlutas.
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DIGITAL VISNING. Visar fartygets kurs.
SET HEADING. Indikeringen blinkar nédr ingen kurs (b&ring) finns

minnet.

DIGITAL VISNING. Visar den kurs (baring) som finnsi minnet.
A dler B. Visar vilket minne som &r aktiverat.

SINDIKERING. Visar kursfelet (max £ 15°).
Indikerar att automatisk deviering (kompensering) pagar.
Indikerar att den automatiska devieringen &r klar.

Indikerar att den ingtédllda dampningen tillfalligt a&r

9. SEA STATE. Visar ingtdld dampning.

PWR:

LGHT:
en

A/B:

SEA:
dampning.
TURN:

snabbare
pa
SET:

Huvudstrombrytare. Tryck en gang for att sitta pa kompassen,
ett fornyat tryck stdnger av kompassen.

Bakgrundsbelysning. Tryck en géng for svag belysning, tryck
andra gang for stark belysning. Ett tredje tryck slécker belys-
ningen.

Val av minne A eler B.

Andring av aktuell dampning. 1 = oddmpad, 6 = max
Grundvérde vid start = 3.

Automatisk bortkoppling av aktuell démpning under c:a 20
sekunder (exempelvis vid snabb kursandring), varefter den
tidigare dampningen &ter aktiveras. Om man oOnskar en
atergang till den instdllda dampningen gors et fornyat tryck
TURN dler SET (nér den 6nskade kursen passeras).

Vid ett tryck pd SET lagras den aktuella kursen (baringen) i

det minne son
aktiveras.
<> Anvands for
Q: Vid devieri
pennspets.
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1. STYRSTRECK.

2. KOMPASSKIVA.V
3. TURN. Indikerar
bortkopplad. 4. COMF
(kompensering) pagar.
5. DONE. Indikerar at
6. DIGITAL VISNINGC
7. SEA STATE. Visar

PWR: Huvudstrénm
ett fornyat ti

LGHT: Bakgrundsh

en andra gang
ningen.

Q: Vid devieri



pennspets.

SEA: Andring av aktuell dampning. 1 = odampad, 6 = max

dampning. Grundvérde vid start = 3.

TURN: Automatisk bortkoppling av aktuell ddmpning under c.a 20
sekunder (exempelvis vid snabb kursandring), varefter den
tidigare dampningen ater aktiveras. Om man Onskar en

snabbare  dtergang till den instdllda dampningen gors ett fornyat tryck.



